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Unit ACSSR/DCSSR Arduino 使用チュート
リアル

1. 環境構築： Arduino IDE クイックスタートを参考に IDE をインストールし、使用する開発ボードに対応するボードマネージャーと必要

なドライバライブラリをインストールしてください。

2. 使用するドライバライブラリ:

M5Unified

M5GFX

M5Unit-ACSSR

3. 使用するハードウェア製品:

CoreS3

Unit ACSSR / Unit DCSSR

Unit RS485-ISO

1. デバイスの電源を切った状態で、中央のボタンを長押しします。

2. デバイスに電源を入れると、RGB LED が高速点滅し、モード設定状態に入ります。

3. ボタンを 1 回押してモードを切り替えます:

緑：ボタン手動モード。動作中は中央ボタンでスイッチを制御。

赤：I2C 通信モード。動作中は HY2.0-4P Grove 端子から I2C バス接続で制御。

黄：Modbus 通信モード。動作中は両端の HT3.96-4P 端子から Modbus バス接続で制御。

4. 長押しで現在のモードを選択保存します。

unit_dcssr_mode_change_guide_01.mp4

1. 準備作業

2. 動作モード

動作モード設定

使用前に以下の説明フローチャートに従って動作モードを設定してください

https://docs.m5stack.com/ja/arduino/arduino_ide
https://github.com/m5stack/M5Unified
https://github.com/m5stack/M5GFX
https://github.com/m5stack/M5Unit-ACSSR
https://shop.m5stack.com/products/m5stack-cores3-esp32s3-lotdevelopment-kit
https://shop.m5stack.com/products/single-phase-ac-ssr-unit-cdg1-1da-10a
https://shop.m5stack.com/products/single-phase-dc-ssr-unit-cdg1-1dd-10a?variant=43848091599105
https://shop.m5stack.com/products/isolated-rs485-unit
https://m5stack-doc.oss-cn-shenzhen.aliyuncs.com/814/unit_dcssr_mode_change_guide_01.mp4
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負荷接続例

デバイスを I2C 動作モードに設定後、HY2.0-4P Grove 端子から I2C バスに接続して制御します。本例では CoreS3 の PORT.A 端子で通信を行

っています。他のコントローラを使用する場合は、接続ピンに応じてプログラムを修正してください。

3. I2C モード制御
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#include "M5Unified.h"


#include "M5_ACSSR.h"





M5_ACSSR SSR;

void printStatus();





void setup()


{


    M5.begin();


    Serial.begin(115200);


    while (!SSR.begin(&Wire, 2, 1, ACSSR_DEFAULT_ADDR)) {


        M5.Display.println("ACSSR I2C INIT ERROR");


        Serial.println("ACSSR I2C INIT ERROR");


        delay(1000);


    }


    M5.Display.setFont(&fonts::FreeMonoBold12pt7b);


}





void loop()


{


    SSR.on();


    SSR.setLEDColor(0xff0000);


    printStatus();





    delay(1000);





    SSR.off();


    SSR.setLEDColor(0x00ff00);


    printStatus();





    delay(1000);


}





void printStatus()


{


    int relay   = SSR.status();


    int color   = SSR.getLEDColor();


    int version = SSR.getVersion();





    M5.Display.clear();


    M5.Display.setCursor(0, 0);


    M5.Display.println("I2C Mode Control");


    if (relay != -1) {


        Serial.printf("Relay: %s\n", relay ? "ON" : "OFF");


        M5.Display.printf("Relay: %s\n", relay ? "ON" : "OFF");


    }





    if (color != -1) {


        Serial.printf("LED Color: 0x%04X\n", color);


        M5.Display.printf("LED Color: 0x%04X\n", color);
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デバイスを Modbus 動作モードに設定後、両端の HT3.96-4P 端子から Modbus バスに接続して制御します。本例では CoreS3 PORT.A と

Unit RS485-ISO を使用し、RS485 通信を行っています。

    }





    if (version != -1) {


        Serial.printf("FW Version: 0x%04X\n", version);


        M5.Display.printf("FW Version: 0x%04X\n", version);


    }


}

4. Modbus モード制御
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#include "M5Unified.h"


#include "M5_ACSSR.h"


#include <ArduinoModbus.h>


#include <ArduinoRS485.h>


RS485Class RS485(Serial2, 1, 2, -1, -1);


uint8_t slave_id = 0;


void relayOn();


void relayOff();


void setLedColor(uint16_t color);


int getRelayStatus();


int getLedColor();


int getFirmwareVersion();


void printStatus();


void setup()


{


   M5.begin();


   Serial.begin(115200);


   delay(2000);


   Wire.end();


   ModbusRTUClient.begin(115200, SERIAL_8N1);


   slave_id = ACSSR_DEFAULT_SLAVE_ID;


   M5.Display.setFont(&fonts::FreeMonoBold12pt7b);


}


void loop()


{


   relayOn();


   setLedColor(0xF800);  // RED


   printStatus();


   delay(1000);


   relayOff();


   setLedColor(0x07E0);  // GREEN


   printStatus();


   delay(1000);


}


void relayOn()


{


   ModbusRTUClient.coilWrite(slave_id, ACSSR_RELAY_COIL_ADDR, 0xFF);


}


void relayOff()
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{


   ModbusRTUClient.coilWrite(slave_id, ACSSR_RELAY_COIL_ADDR, 0x00);


}


void setLedColor(uint16_t color)


{


   ModbusRTUClient.holdingRegisterWrite(slave_id, ACSSR_LED_HOLDING_ADDR, color);


}


int getRelayStatus()


{


   if (ModbusRTUClient.requestFrom(slave_id, COILS, ACSSR_RELAY_COIL_ADDR, 1)) {


       while (ModbusRTUClient.available()) {


           return ModbusRTUClient.read();


       }


   }


   return -1;


}


int getLedColor()


{


   if (ModbusRTUClient.requestFrom(slave_id, HOLDING_REGISTERS, ACSSR_LED_HOLDING_ADDR, 1)) {


       while (ModbusRTUClient.available()) {


           return ModbusRTUClient.read();


       }


   }


   return -1;


}


int getFirmwareVersion()


{


   if (ModbusRTUClient.requestFrom(slave_id, HOLDING_REGISTERS, ACSSR_VERSION_HOLDING_ADDR, 1)) {


       while (ModbusRTUClient.available()) {


           return ModbusRTUClient.read();


       }


   }


   return -1;


}


void printStatus()


{


   int relay   = getRelayStatus();


   int color   = getLedColor();


   int version = getFirmwareVersion();


   M5.Display.clear();


   M5.Display.setCursor(0, 0);


   M5.Display.println("Modbus Mode Control");


   if (relay != -1) {


       Serial.printf("Relay: %s\n", relay ? "ON" : "OFF");


       M5.Display.printf("Relay: %s\n", relay ? "ON" : "OFF");


   }
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   if (color != -1) {


       Serial.printf("LED Color: 0x%04X\n", color);


       M5.Display.printf("LED Color: 0x%04X\n", color);


   }


   if (version != -1) {


       Serial.printf("FW Version: 0x%04X\n", version);


       M5.Display.printf("FW Version: 0x%04X\n", version);


   }


}


